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1  引言  

1.1  简介  

欢迎使用导航大师 APP 用户手册，本手册主要描述了导航大师 APP 的使用方法及可以

实现的功能。 

本手册默认您熟悉全球导航卫星系统（GNSS）的原理并熟悉用于描述它的术语，例如：

RTK、波特率、PJK 等等。 

1.2  本手册的使用  

本手册的内容分为三大部分，如下所示： 

章节 2 导航大师 APP 概述 

本章节介绍了导航大师 APP 的用途、安装、更新等。 

章节 3 导航大师 APP 使用方法 

本章节介绍了导航大师 APP 的基础使用方法。 

1.3  免责声明  

本保修只适用于产品和手册未被修改和误用，产品和软件在正确安装、配置连接、维修、

存储和操作符合司南的相关操作人员手册规范文件的情况下和范围内。司南不对以下原因造

成的问题或性能问题或性能问题负责： 

与不是我司制造、提供或指定的硬件或软件产品、信息、数据、系统、接口或设备的组

合使用： 

产品或软件在超过司南产品标准规格外的任何操作： 

未经授权修改或使用本产品或软件 

1.4  联系方式  

用户在购买司南公司产品之日起,将长期享受上海司南卫星导航技术股份有限公司提供

的技术服务及升级政策。如遇到任何问题，请与我们联系，我们非常乐意帮助您解决问题。

用户还可以在本公司网站了解到司南公司软件的最新动态、下载有关产品的最新版本及相关

技术资料。 
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上海司南卫星导航技术股份有限公司 

地址 上海市嘉定区澄浏中路 618 号 2 号楼 

邮政编码 201801 

电话 （021）39907000 

传真 （021）54309582 

电子邮箱 comnav@comnav.cn 

网址 www.sinognss.com 
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2  导航大师 APP 概述  

导航大师 APP 是一款基于高精度 GNSS 实现导航应用的手机软件，适用于 Android 6.0

以上系统，支持对 A300、M10/M10 mini、M30 GNSS 等接收机进行状态查看及参数配置。对

于不同的设备，导航大师 APP 连接后会显示不同的界面。用户可在司南导航公司官网

https://www.sinognss.com 下载最新安装包和相关技术资料，也可以扫描下方二维码进行下载

安装。 

   

 

图 2 导航大师 APP 图标及安装二维码 
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3  导航大师 APP 使用方法  

3.1  用户中心  

3.1.1  注册  

操作流程： 

a)点击[请先登录]，进入用户登录界面。 

b)点击[注册]，进入注册界面。 

c)输入手机号、验证码和密码，完成注册。 

d)等待我司审核，通过后可正常使用。 

   

 

图 3.1.1 账号注册 

3.1.2  登录  

操作流程： 

a)点击[请先登录]，进入用户登录界面。 

b)输入手机号、密码和验证码，完成登录。 
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图 3.1.2 账号登录 

3.1.3  产品百科  

操作流程： 

a)点击[产品百科]，进入司南产品百科界面。 

b)具体可查看 GNSS 模块、GNSS 终端、专业软件、GNSS 天线、数据传输模块、GNSS

手簿、农机导航产品、数字施工、无人机等产品信息。 

  

 

图 3.1.3 产品百科 
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3.1.4  公司简介  

操作流程： 

a)点击[公司简介]，可以查看司南导航公司简介。 

  

 

图 3.1.4 公司简介 

3.1.5  设备管理  

操作流程： 

a)点击[设备管理]，进入设备管理界面。 

b)可以查看该点位的设备信息：设备名称、设备类型、设备 SN 号信息、网络状态。 

c)点击在线设备进入主机信息显示界面，支持远程管理该设备，具体操作详见第四章

对应设备部分。 

d)点击设备管理右上角放大镜标识，进入搜索页面，支持 SN 号搜索。 
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图 3.1.5 设备管理 

3.2  设备中心  

3.2.1  添加设备  

操作流程： 

a)点击[+]添加设备，选择设备型号与数量，点击右上角[添加]。 

b)输入设备名称和 SN 号，完成添加。 

c)支持[扫一扫]与[手动录入]快速添加。 
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图 3.2.1 添加设备 

3.2.2  常用设备  

操作流程： 

a)点击[常用设备]，查看常用设备的在线情况。 

b)点击附近右侧的筛选图标，可对设备类型进行筛选。 

c)选择在线设备，可进行远程操作。 

d)可对 A300 远程配置[电台]、[数据传输]、[工作模式]、[解算平台]、[固件升级]、[主

机控制]。可对 M10、M10 mini 远程配置[固件升级]、[主机控制]。 
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图 3.2.2 常用设备 

3.2.3  未分组设备  

该功能可查看未进行分组的设备。 

操作流程： 

a)点击[未分组]的图标，查看没有进行分组的设备。 

   

 

图 3.2.3 未分组设备 
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3.2.4  附近设备  

该功能通过蓝牙直接搜索，选择搜索到的设备进行蓝牙连接，进行设备操作。 

操作流程： 

a)打开手机蓝牙。 

b)点击[开始搜索]：显示可用设备。 

c)选择列表中的设备发起连接。 

  

 

图 3.2.4 附近设备 

3.3  M10 MINI GNSS 接收机  

以[附近设备]界面操作为例 

3.3.1  设备连接  

操作流程： 

a)打开蓝牙。 

b)搜索设备：显示可用设备。 

c)连接设备：点击列表中的设备发起连接。 
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图 3.3.1 M10mini 设备连接 

3.3.2  主机信息  

操作流程： 

a)点击[主机信息]，进入主机信息显示界面。 

b)查询设备型号、设备 SN 号、系统固件版本、板卡固件版本、面板固件版本、电池

电量以及蓝牙型号。 

 

 

图 3.3.2 主机信息 

3.3.3  位置信息  

操作流程： 

a)点击[位置信息]，进入位置信息显示界面。 

b)查询接收机时钟信息、位置信息、DOP 信息。 
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图 3.3.3 位置信息 

3.3.4  卫星信息  

操作流程： 

a)点击[卫星信息]，进入卫星信息显示界面。 

b)可分别查看当前的搜星状态，包括卫星信息列表、信噪比和星空图：Sat 为所搜到

的卫星编号（其中G开头为GPS、B开头为BDS、R开头为GLONASS、E开头为GALILEO），

Azi 为方位角，Ele 为高度角，L1/L2/L5 为此频点的信噪比，B1C/B2a 为北三专有信噪比。

（如下图所示） 

   

 

图 3.3.4 卫星信息 

3.3.5  4G 配置  
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操作流程： 

a)点击[4G]，进入 4G 信息显示及配置界面。 

b)打开移动网络开关并点击[确定]，确保移动网络状态为打开状态。 

（注：若不需要 4G 网络，请关闭网络开关并点击[确定]） 

c)若 4G 连接正常，则会正确显示信号强度、SIM 卡状态。 

（注：1、信号强度：当显示为 20~30 时，强度正常；2、SIM 卡状态：插卡时显示“正

常”，未插卡时显示“未监测到 SIM 卡”。） 

d)若您的 4G 卡是内网卡或专用卡则需要单独设置[APN]，设置对话框如图所示。 

注意：接收机不支持 4G 卡热插拔，插、拔卡后，请重启接收机。 

  

 

图 3.3.5 4G 配置 

3.3.6  工作模式  

操作流程： 

a)点击[工作模式]，进入工作模式显示及配置界面。 

b)选择频率：0.1s、0.2s、1s、5s，点击[确认]，完成工作频率配置。 
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图 3.3.6 工作模式 

3.3.7  串口输出  

操作流程： 

a)点击[串口输出]，可查询目前输出的 GPGGA 报文信息及进行其他操作。 

b)[指令]：可发送指令请求透传板卡数据。 

c)[清空]：点击清空可清除窗口数据显示。 

d)[记录日志]：点击[记录日志]—[开始记录]，记录板卡透传的数据，可按照默认的存

储路径和文件名进行数据存储，也可以修改存储路径和文件名。 

注：串口输出默认输出 GPGGA 报文。报文详解见附录 1。 
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图 3.3.7 串口输出 

3.3.8  数据传输  

操作流程： 

a)点击[数据传输]，显示并配置导航云、TCP/IP、Ntrip Client 的相关参数。 

b)导航云：默认连接到导航云平台正式服务器（iot.sinognss.com:9036），也可选择连

接导航云平台测试服务器（140.207.166.210.9036），启动并点击[确定]。 

c)TCP/IP：输入目标服务器的 IP 和端口号，启动并点击[确定]。 

注：TCP/IP 默认输出 GPGGA、GPYBM、GPZDA 报文，报文详解见附录。 

d)Ntrip Client：可选择使用手机网络/设备网络。1、使用手机网络时，设置目标服务

器的 IP、端口号、用户名、密码和挂载点，启动并点击[确认]，接收机将接受目标服务器

的差分数据进行 RTK 解算；2、使用设备网络时，设置目标服务器的 IP、端口号、用户

名、密码和挂载点，启动并点击[确认]，接收机将接受目标服务器的差分数据进行 RTK

解算。 
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图 3.3.8 数据传输 

3.3.9  司南罗网  

操作流程： 

a)点击[司南罗网]，可查询罗网当前的使用状态：单点/浮动/固定代表解状态，数字

代表目前搜到的卫星数。 

注：解状态为固定时精度最高，误差最小。 
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b)点击[连接]，进行罗网功能的使用。若想退出此功能，点击[断开]。 

   

 

图 3.3.9 司南罗网 

3.3.10  主机控制  

操作流程： 

a)点击[主机控制]，可进行恢复出厂设置的操作。 

b)点击[恢复出厂设置]，系统会清除原有配置并重新启动，此过程大约需要 30s。 
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图 3.3.10 主机控制 

3.3.11  采点  

操作流程： 

a)点击[采点]，进入采点工作界面。 

b)第一次采点前需要创建新任务，创建完成后，后续采集的点位信息会自动记录到该

任务中。(每次开机后初次进入此界面，APP 会弹出提示信息“是否需要创建新任务”，请

根据需要选择。如需建立新的任务，请点击[确定]进行，如选择不创建新文件，点击[取

消]，则相关数据会默认存放在上一个任务中）。 

c)界面上方依次为:1、已创建的任务列表;2、设备搜星数和解状态，当状态显示:固定，

可进行采点操作（下同）;3、设备当前电量（下同）。 

d)界面右上方三个图标依次为:1、任务:创建新任务以存放采集的位置信息;2、打点:

点击此图标可进行手动采点:3、开始:点击此图标可进行自动采点，自动采点频率可选择

1s、5s、10s、15s。 

e)界面左下方五个图标依次为:1、蓝色箭头:点击可选择图随点动/图不随点动(下同)；

2、图层：可切换平面图为空间图（下同）；3、定位到当前位置（下同）；4、界面放大

图标（下同）；5、界面缩小图标（下同）。 
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图 3.3.11 采点 

3.3.12  AB 线采集  

操作流程： 

a)点击[AB 线采集]，进入操作界面。 

b)点击[打点]，在解状态为固定时会打出 A 点，此时界面右侧弹出两个图标：1 回退：

回退到上一步的操作（下同）；2、清空：清空本次已采集的所有点（下同）。 

c)移动一段距离后打出 B 点，形成 AB 线，此时界面左上角会显示出此 AB 线的长度，

单位为 m。 

d)点击右侧[保存]图标进行 AB 线数据的保存（下同）。 
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图 3.3.12 AB 线采集 

3.3.13  面积测量  

操作流程： 

a)点击[面积测量]，进入操作界面。 

b)点击界面右侧[面积]图标进行手动采点，在解状态为固定时，连续采集若干个不在

同一条水平线上的点（点数必须≥3），这些点会围成一个封闭的面积区域。此时界面上

方显示两个数值:1、区域面积值，单位 m2；2、区域周长，单位 m。 

c)点击[开始]图标，可以选择自动连续采点，自动采点的频率分别为 1s，5s，10s，15s。 
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图 3.3.13 面积测量 

3.3.14  数据管理  

操作流程： 

a)点击[数据管理]，进入操作界面。 

b)在数据管理保存的任务中，查找采点、AB 线采集和面积测量对应的任务，点击对

应任务会显示已采集的数据信息。 
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c)查找已采集的点时，步骤:1、找到对应的任务并点击；2、在解状态为固定时，点

击[找点]图标，会显示已采集到的所有点；3、点击要找的点，会提示“去这里”，点击；4、

跟随点的导航指示直至找到点，点击[结束]图标结束此次操作。 

    

 

图 3.3.14 数据管理 

3.4  A300 GNSS 接收机  

3.4.1  蓝牙连接  

操作流程： 

a)打开蓝牙。 

b)搜索设备：显示可用设备正常如图所示。 

c)连接设备：点击列表中的设备发起连接。 
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图 3.4.1 A300 设备连接 

3.4.2  主机信息  

操作流程： 

a)点击[主机信息]，进入主机信息查询界面。 

b)查询设备型号、设备 SN 号、系统固件、板卡固件、电台固件，正常显示如图所示。 

 
 

图 3.4.2 主机信息 

3.4.3  状态信息  

操作流程： 

a)点击[状态信息]，进入状态信息查询界面。 

b)查询工作频率、存储容量、4G、电台，正常显示如图所示。 
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图 3.4.3 状态信息 

3.4.4  位置信息  

操作流程： 

a)点击[位置信息]：显示接收机时钟、位置信息、卫星系统与 DOP，正常显示如图所

示。 

b)点击[位置信息]中的蓝色小图标，可显示接收机的地图位置。地图界面显示当前位

置的经纬度、高程以及定位方式；右下角“+”“-”代表地图的放大缩小功能， 为定位到

当前位置功能。 

 

 

图 3.4.4 位置信息 

 

3.4.5  卫星信息  

操作流程： 

a)点击[卫星信息]，进入卫星信息显示界面。 

b)可分别查看当前的搜星状态，包括卫星信息列表、信噪比和星空图：Sat 为所搜到

的卫星编号（其中G开头为GPS、B开头为BDS、R开头为GLONASS、E开头为GALILEO），

Azi 为方位角，Ele 为高度角，L1/L2/L5 为此频点的信噪比，B1C/B2a 为北三专有信噪比。 
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图 3.4.5 卫星信息 

3.4.6  4G 配置  

操作流程： 

a)点击[4G]，进入 4G 信息显示及配置界面。 

b)打开移动网络开关并点击[确定]，确保移动网络状态为打开状态。 

（注：若不需要 4G 网络，请关闭网络开关并点击[确定]） 

c)若 4G 连接正常，则会正确显示信号强度、SIM 卡状态、网络状态。 

（注：1、信号强度：当显示为 20~30 时，强度正常；2、SIM 卡状态：插卡时显示“正

常”，未插卡时显示“未监测到 SIM 卡”。） 

d)若您的 4G 卡是内网卡或专用卡则需要单独设置[APN]，设置对话框如图所示。 

注意：接收机不支持 4G 卡热插拔，插、拔卡后，请重启接收机。 
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图 3.4.6 4G 配置 

3.4.7  电台  

操作流程： 

a)点击[电台]，打开电台开关。 

b)[模式]：可选择接收、发射两种模式。 

c)[协议]：可选择 MAC、TT450S、Transparent、South 几种协议。 

d)[功耗]：有三种功率可选 0.5W、1W、2W。 

e)[频率]：自定义输入，输入范围在 450MHz-470MHz 之间。 

f)参数选择后点击[确定]。 



NAVIGATION MASTER USER MANUAL  

 

上海司南卫星导航技术股份有限公司  CNT-SW-UM006, Rev 1.1 

 

27 

    

 

图 3.4.7 电台配置 

3.4.8  工作模式  

操作流程： 

a)点击[工作模式]。 

b)选择频率：60s、15s、10s、5s、1s。 

c)选择[基准站]或[移动站]，基准站可选择手动输入坐标或自动获取坐标，完成后点

击[确定]。 
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图 3.4.8 工作模式 

3.4.9  NB-loT 配置  

操作流程： 

a)点击[4G]，进入 4G 信息显示及配置界面。 

b)打开移动网络开关并点击[确定]，确保移动网络状态为打开状态。 

（注：若不需要 4G 网络，请关闭网络开关并点击[确定]） 

c)若 4G 连接正常，则会正确显示信号强度、SIM 卡状态、网络状态。 

（注：1、信号强度：当显示为 20~30 时，强度正常；2、SIM 卡状态：插卡时显示“正

常”，未插卡时显示“未监测到 SIM 卡”。） 

d)若您的 4G 卡是内网卡或专用卡则需要单独设置[APN]，设置对话框如图所示。 

注意：接收机不支持 4G 卡热插拔，插、拔卡后，请重启接收机。 

  

 

图 3.4.9 NB-loT 配置 

3.4.10  串口选择  

操作流程： 

a)点击[串口选择]。 

b)[串口 1]：选择数据辅助传输方式，NB-LoT 和 LoRa 可切换选择。 
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c)[串口 2]：选择数据线 RS232 数据口，可切换至板卡 COM1 或者系统 Debug 口。一

般用户使用 COM1 口采集卫星定位信息或集成使用。 

d)选择完毕后点击[确定]。 

注意：Debug 口为研发调试口，请不要轻易打开。 

  

 

图 3.4.10 串口选择 

3.4.11  数据传输 -MQTT 

操作流程： 

a)点击[数据传输]，点击 MQTT1/MQTT2，打开启动开关。 

b)目前支持传输至四川监测平台、中移 onenet 平台、地大监测平台、贵州监测平台、

司南 MQTT 平台、西藏监测平台、自然资源部监测平台等，您可根据具体需求的平台，

配置相关的参数进行数据传输。 

c)MQTT 目前支持的上传频率为 1s、1min、15min、1h、4h、24h 或者自定义的频率。 
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图 3.4.11 MQTT 配置 

3.4.12  数据传输 -NtripServer 

操作流程： 

a)点击[数据传输]，点击 NtripServer，打开启动开关。 

b)设置目标服务器的 IP 地址、端口号、用户名、密码和挂载点，点击[确定]。差分数

据可被传输至目标服务器用来做数据解算。 

  

 

图 3.4.12 NtripServer 配置 
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3.4.13 数据传输 -NtripClient 

操作流程： 

a)点击[数据传输]，点击 NtripClient，打开启动开关。 

b)设置目标服务器的 IP 地址、端口号、用户名、密码和挂载点，点击[确定]。差分数

据可被传输至目标服务器用来做数据解算。 

  

 

图 3.4.13 NtripClient 配置 

3.4.14 数据传输 -TCP/IP 

操作流程： 

a)点击[数据传输]，点击 TCP/IP，打开启动开关。 

b)设置目标服务器的 IP 和端口号，点击[确定]。接收机将上传数据至指定服务器，相

关解算软件接收基准站和监测点的数据进行基线解算，实时监测位移变化。 
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图 3.4.14 TCP 配置 

3.4.15 数据传输 -导航云  

操作流程： 

a)点击[数据传输]，点击导航云，打开启动开关。 

b)设置目标服务器的 IP 和端口号，点击[确定]。即可连接上司南的远程云服务（测试

服务器 IP:140.207.166.210，端口号:9036;正式服务器域名: iot.sinognss.com，端口号:9036）。 

  

 

图 3.4.15 导航云配置 
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3.4.16 数据存储  

操作流程： 

a)点击[数据存储]，打开启动[开关]。 

b)设置[存储空间]：可自行定义，但是数据存储几条记录的存储空间合起来不能超过

设备存储空间。 

c)设置[文件间隔]：每个采样文件之间的时间间隔，在此有 5min、1h、2h、4h、24h

几种文件间隔时间选择。 

d)设置完毕后点击[确认]，设备将自动存储 RTCM32 数据。 

 

 

图 3.4.16 数据存储 

3.4.17  传感器配置  

操作流程： 

a)点击[传感器]，进入传感器配置界面。 

b)[波特率]：可选 9600、4800、2400 三种波特率。 

c)[设备]：点击[+]，选择传感器并输入传感器地址，完成添加传感器。 

d)配置完毕后点击[启动]，设备将打开传感器传输。 
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图 3.4.17 传感器配置 

3.4.18  声光报警器配置  

操作流程： 

a)点击[声光报警器]，进入声光报警器配置界面。 

b)设置目标 LoRa 地址、声光报警器设备 SN 号、倾角。 

c)设置完成，打开启动开关，点击[确认]。 

注意：输入地址时必须找出 LoRa 模块地址，否则无法与模块建立通讯。 

 



NAVIGATION MASTER USER MANUAL  

 

上海司南卫星导航技术股份有限公司  CNT-SW-UM006, Rev 1.1 

 

35 

 

图 3.4.18 声光报警器配置 

3.4.19  终端解算  

操作流程： 

a)点击[终端解算]。 

b)打开启动开关，开启终端解算数据输出。 

c)打开重启重置开关，设备将把终端解算数据重置并重启设备。 

 

 

图 3.4.19 终端解算配置 

3.4.20  解算平台  

操作流程： 

a)点击[解算平台]，打开启动开关。 

b)设置目标平台的 IP 地址、端口号和站点编号，点击[确定]。数据可被传输至目标平

台用来做数据解算。 
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图 3.4.20 解算平台配置 

3.4.21  固件升级  

操作流程： 

a)点击[固件升级]，选择版本类型、升级内容、升级文件后点击[升级]。 

b)[版本类型]：分为正式版固件、测试版固件。 

c)[升级内容]：选择为板卡、电台、或系统进行固件升级。 

d)[升级文件]：选择升级文件，升级设备时必须保证升级模块和所选的固件一致！ 
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图 3.4.21 固件升级 

3.4.22  主机控制  

操作流程： 

a)[重启]：点击后接收机将会自动重启。 

b)[恢复出厂设置]：点击后接收机配置将会恢复到出厂状态。 

  

 

图 3.4.22 主机控制 

3.5  场景分组  

“应用场景”功能模块涵盖基础位置服务、精准农业服务和形变监测服务三大应用场景，

在场景中支持快捷、精准化设备管理操作。本章介绍应用场景的基本操作方法。 

3.5.1  应用  

操作流程： 

a)点击[+]新建场景，选择分组名称。 

b)输入该场景服务的应用行业，点击[确认]。 

c)选择分组左滑，可以删除该分组。 
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d)形变监测服务需要在物联网安全监测平台上创建账号，绑定导航大师账号，才能正

常使用。 

   

 

图 3.5.1 场景分组 

3.5.2  基础位置服务  

点击所需应用行业的[基础位置服务]分组，进入服务。 

a) 应用操作流程： 

1)点击所需应用行业的[基础位置服务]分组，进入应用服务。 

2)[应用]：可查看该分组下设备在地图中的实际分布，左下角的[+][-]可对地图比例进

行缩放。 

3)点击地图上的蓝色标识，查看该点位的设备信息：设备名称、设备 SN 号、软件版

本、位置信息、卫星信息、当前电压、网络信号。 

4)点击设备信息中的[查看详情]进入主机信息显示界面，支持远程管理该设备，管理

操作详见第四章对应设备部分。 
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图 3.5.2 基础服务-应用 

b) 设备操作流程： 

1)点击所需应用行业的[基础位置服务]分组，进入设备服务。 

2)[设备]：可查看该分组下所有设备的设备名称、设备型号、设备 SN 号及网络连接

状态。 

3)点击在线的设备可进入主机信息显示界面，支持远程管理该设备，管理操作详见第

四章 A300 GNSS 接收机部分。 

4)离线的设备可通过蓝牙连接进行设备管理。 

5)选择设备左滑，可以将设备从场景中删除。 
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图 3.5.3 基础服务-设备 

3.5.3  精准农业服务  

点击所需应用行业的[精准农业服务]分组，进入服务。 

a) 应用操作流程： 

1)点击所需应用行业的[精准农业服务]分组，进入应用服务。 

2)[应用]：可查看该分组下所有设备的设备名称、设备型号、设备 SN 号及网络连接

状态。 

3)点击所使用设备的[采点]、[AB 线]、[测亩]、[找点]功能项，将自动搜索并连接对

应设备的蓝牙，进入设备操作页面，具体操作见第四章 M10mini GNSS 接收机部分。 

 

 

图 3.5.4 精准农业-应用 

b) 设备操作流程： 
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1)点击所需应用行业的[精准农业服务]分组，进入设备服务。 

2)[设备]：可查看该分组下所有设备的设备名称、设备型号、设备 SN 号及网络连接

状态。 

3)点击在线的设备可进入主机信息显示界面，支持远程管理该设备，管理操作详见第

四章 M10mini GNSS 接收机部分。 

4)离线的设备可通过蓝牙连接进行设备管理。 

5)选择设备左滑，可以将设备从场景中删除。 

  

 

图 3.5.5 精准农业-设备 

3.5.4  形变监测服务  

点击所需应用行业的[形变监测服务]分组，进入服务。 

应用操作流程： 

a)点击所需应用行业的[形变监测服务]分组，进入应用服务。 

b)[应用]：可查看该服务下所有站点的站点名称、设备 SN 号、设备类型、设备编号、

设备状态、位置信息和创建时间。 

c)可以显示站点地图，点击地图上的站点，可以显示该站点的设备信息。 

d)点击设备信息的查看详情，或者直接点击该站点，可以跳转到站点信息界面。该界

面展示了站点信息以及形变曲线图。 
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图 3.5.6 形变监测-设备 

预警记录操作流程： 

a)点击所需应用行业的[形变监测服务]分组，进入应用服务。 

b)[预警记录]：可查看该服务下所有站点的预警记录、预警级别和位移信息等。 

c)点击预警记录，可以跳转到预警信息详情页面，展示了站点名称、设备类型、预警

等级、预警信息、处理状态、责任人和预警时间。 

d)点击去处理，可以处理该预警信息，按要求填入报警原因、处理方法、处理结果、

处理人、处理说明和图片，点击确认即可。 
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图 3.5.7 形变监测-预警记录 

设备操作流程： 

a)点击所需应用行业的[形变监测服务]分组，进入应用服务。 

b)[设备]：可查看该服务下所有设备的站点名称、设备类型、设备编号、设备状态和

位置信息。 

c)点击设备，可以跳转到站点详情页面，展示站点详细信息和形变曲线图。 

 

图 3.5.7 形变监测-设备  
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附录  

A.   GPGGA 报文详解  

该报文是标准的 NMEA 报文，但与标准的位置精度略有不同。为了扩充该报文的使用范

围，报文中的定位精度和 GPGGARTK 中的精度相同。无论其他卫星系统是否参与计算，一

般情况下，GPGGA 总是以“GP”开头。 

获取指令 log gpgga ontime 1 

支持格式 ASCII 

报文结构（ASCII）：

$GPGGA,024941.00,3110.4693903,N,12123.2621695,E,1,16,0.6,57.0924,M,0.000,M,99,

AAAA*55 

字段 结构 描述 样式 示例 

1 $GPGGA 报文头  $GPGGA 

2 utc 定位的 UTC 时间（时/分/秒/小数秒） hhmmss.ss 202134.00 

3 lat 纬度（DDmm.mmmmmmm） llll.lllllll 3110.4702936 

4 latdir 纬度方向（N：北纬，S:南纬） a N 

5 lon （DDDmm.mmmmmmm） yyyyy.yyyyyyy 12123.2621695 

6 londir 经度方向（E：东经，W：西经） a W 

7 GPS qual 解状态 

0：初始化 

1：GPS 定位 

2：码差分 

4：RTK 固定解 

5：RTK 浮点解 

6：组合导航结果 

7：人工输入固定值 

8：超宽巷解 

9：SBAS 解 

x 

 

1 
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字段 结构 描述 样式 示例 

8 #sats 参与计算的卫星数，可能与可见卫星数不

同 

xx 10 

9 Hdop 水平精度因子 x.x 1.0 

10 Alt 天线高度（海平面以上或以下） x.x 1062.22 

11 a-units 天线高单位，m M M 

12 Undulation 高程异常值 x.x -16.271 

13 u-units 高程异常值单位，m M M 

14 age GPS 差分数据龄期，s xx 当无差分数据输 

出时，此处为空 15 Stn ID 差分基站 ID，0000-1023 xxxx 

16 *xx 校验值 *hh *48 

17 [CR][LF] 语句终止符  [CR][LF] 

 

B.   GPYBM 报文详解  

该报文不是标准报文，其中包含位置，速度、投影信息，同时也包含双天线的航向角，

俯仰角信息。  

 获取指令 log gpybm ontime 1 

支持格式 ASCII 

报文结构（ASCII）： 

$GPYBM,SN00520429,070326.00,+31.170243388,+121.398934274,15.286,346.840,1.29

0,0.000,-0.002,0.003,0.002,3449917.897,538032.213,- 451.861,1088.741,4,4,12,1,,,,*4B  

字段 结构 描述 格式 

1 $GPYBM 报文头  

2 Serial NO. 设备序列号 SNxxxxxxxx,x=0-9 

3 utc UTC 时间（时/分/秒/小数秒） hhmmss.ss 

4 Lat 纬度，度 +：北纬，-：南纬 dd.ddddddddd 
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字段 结构 描述 格式 

5 Lon 经度，度 
+：东经，-：西经 

ddd.ddddddddd 

6 ElpHeight 椭球高 .xxx（m） 

7 Heading 航向角 0-360°.xxx（度） 

8 Pitch 俯仰角 -90～90° .xxx（度） 

9 Vel N 北方向速度 .xxxxm/s） 

10 Vel E 东方向速度 .xxx（m/s） 

11 Vel D 地向速度 .xxx（m/s） 

12 Vel G 地面速度 .xxx（m/s） 

13 
Coordinate 

Northing 

高斯投影坐标 X 轴 

参考 PTNL 和 PJL 

.xxx（m） 

14 
Coordinate 

Easting 

高斯投影坐标 Y 轴 

参考 PTNL 和 PJK 

.xxx（m） 

15 North Distance 
基站坐标系下的移动站 X 坐标（基站坐标为

原点） 

+：北，-：南 

.xxx（m） 

16 East Distance 

基站坐标系下的移动站 Y 轴 

坐标（基站坐标为原点） 

+：东，-：西 

.xxx（m） 

17 

 

Position 

Indicator 

 

定位解状态： 

0=未定位或无效解 

1=单点定位 

4=定位 RTK 固定解 

5=定位 RTK 浮点解 

X 

18 
Heading 

Indicator 
定向解状态: X 
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字段 结构 描述 格式 

0=未定位 

1=单点定位 

4=定向 RTK 固定解 

5=定向 RTK 浮点解 

19 SVn 主站天线收星数  

20 Diff Age 差分延迟  

21 Station ID 基准站 ID 0000 

22 Baseline length 主站和从站内之间的距离（双天线基线长） .xxx（米） 

23 Solution sv 从站参与解算的卫星数  

24 rolling 横滚角（仅带有惯导模块的板卡或整机支持） .xxx（度） 

25 *xx 校验值 *hh 

26 [CR][LF] 语句终止符  

 

C.   GPZDA 报文详解  

该报文包含 UTC 时间和日期，是标准 NMEA 报文。  

获取指令 log gpzda ontime 1 

支持格式 ASCII 

报文结构（ASCII）： 

$GPZDA,071642.00,05,05,2012,,*61 

字段 结构 描述 样式 示例 

1 $GPZDA 报文头  $GPZDA 

2 utc UTC 时间 hhmmss.ss 071642.00 
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字段 结构 描述 样式 示例 

3 Day 日，01-31 xx 05 

4 Month 月，01-12 xx 05 

5 Year 年 xxxx 2012 

6 Null 当地区号，不可用 xx 
 

无数据输出时，此字段为空 7 Null 当地区域分钟描述，不可用 xx 

8 *xx 校验值 *hh *6F 

9 [CR][LF] 语句终止符  K 
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电话：+86 21-39907000 

邮箱：comnav@sinognss.com 

网址：www.sinognss.com 

地址：上海市嘉定区澄浏中路 618 号 2 号楼 

http://www.sinognss.com/

